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1 Czesé¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Hala Widowiskowo-Sportowa w Toruniu -Zmiana do pozwolenia na
budowe w zakresie dostosowania pomieszczen komercyjnych do
potrzeb fitnes, spa i sitowni .

Lokalizacja: Hala Widowiskowo-Sportowa w Toruniu ,Torun,
ul.Gen.Bema 73-89 dz. nr 179/3,180/1.

1.2 Przedmiot i zakres robat.
Opracowanie dotyczy nagtujgcych tomoéw dokumentacji

Projekt budowlany-Hala Widowiskowo-Sportowa w Toruniu

-Zmiana do pozwolenia na budowe w zakresie dostosowania
pomieszczen komercyjnych do potrzeb fitnes, spa i sitowni .
Lokalizacja: Hala Widowiskowo-Sportowa w Toruniu ,Torun,
ul.Gen.Bema 73-89 dz. nr 179/3,180/1.

W zakres wchodzg instalacje elektryczne w pomieszczeniach fithes
, Spa i sitowni.

Zakres robo6t znajdagych st w specyfikacji obejmuje wszystkie czyn§td majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych
Zakres prac obejmuje m. in.:

* przylacze rozdzielni fitnes i spa z rozdzielni gtébwnajih
* instalacje elektreczne wewinzne

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gm@ne z wykonaniem instalacji elektrycznych
obejmuije:

¢ Wymagania dotycxe wiaciwosci wykorzystywanych wyrobdw, sposobu ich

przechowywania, transportu i skladowania,

« Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotyce srodkow transportu,

* Wymagania dotycxe wykonania robét budowlanych,

* Wymagania zwizane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizj¢ lokalm oraz :

» Zapozna si¢ z miejscami, w ktorych &da wykonywane prace okéone w umowie i zbadaich
dostpnasé;

» Zapozné si¢ z ogOlnymi warunkami realizacji robét, a w szczegdlioz potazeniem i
wymiarami pomieszcze warunkami utrzymania spgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedzie mogt powotywa si¢ na niedostatecanznajoma¢

miejsca realizacji robét lub zty degt do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.
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Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnion€igrownika Robot. Kierownik
Robo6t kedzie jako jedyny bdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisow
w dzienniku budowy.

Kierownik Rob6t lgdzie odpowiedzialny za:

- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6ot Wykonawca przele dane personalne Kierownika
Robét wraz z kopi uprawnié.

1.3.2Zabezpieczanie intereséw o0so6b trzecich
Wykonawca musi zadléa aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszergaeisw
0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przegaure obowdzujacych przepiséw oraz
powinien zapewsi ochrore wtasngci publicznej i prywatne

1.3.30chronasrodowiska
Wykonawca musi podejmowawszystkie niezkdne dziatania, aby stosowasi¢ do przepiséw
i normatywéw z zakresu ochron§rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwgglie musi unikd szkodliwych dziata,
szczegblnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wdntguych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpieczstwa pracy
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za zabezpieczeniessnw@go mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpieciezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgtdnie stosowé do postanowig Instrukcji Bezpieczastwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadambuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznychniezhych odpowiadaprych zakresowi
zlecenia oraz aktéw prawnych obazujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegd@loo
Polskich Norm. W szczegoéldoi wykonawca jest zobowrany wykluczy prac personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i sjgetniajcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwane z organizagjzaplecza dla wlasnych potrzeb oraz
zapewnia na wlasny koszt wszelkieodki mapce na celu prawidiowe i petne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robat.

1.3.6Warunki dotyczce organizacji ruchu
Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwatsprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spel@iiasymagania wynikajce z
obowiazujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewe takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodi#ei z zachowaniem warunkéw
bezpieczéstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody rob6t budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia
CPV 45315100-9 Instalacje roboty elektryczne
CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania glekhego
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
CPV 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych
CPV 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania anatalacji elektrycznych
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1.5 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazty siw tej specyfikacji § zgodne albo réwnowae

Z Polskimi Normami zawartymi w rozpaydzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002r., albo z okrdeniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10
specyfikacji. Roboty muszby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obawijacych przepisow,
norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek olimzujacych aktow prawnych
nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajergioby, dla ktérych producent:

* dokonat oceny zgodioi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodog

e posiada deklaracje zgodimd CE - dokument wystawiony przez producenta i
potwierdzajcy zgodnd¢é wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych
wymaga rozporzadzenia (rozporgze).

e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatbw na budowie Wykonawca prae@dswszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktére nie spetapiailymogow
technicznych okrdonych przez specyfikagj (np. materialy, ktére byly przechowywane
niezgodnie z zaleceniami producenta i zmieniky ish wtasndci) beda uznawane za
materiaty nie odpowiadage wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot

budowlanych
Sprzt i narzdzia, ktére kda wykorzystywane do wykonania prac g@hjch ta specyfikach musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowyreghdom zgodnie z
zaleceniami producenta. Musapetnid one wymogi BHP i bezpiecastwa pracy. Nie wolno
stosow@ sprztu, ktory nie spetnia powsszych wymaga i nie wolno wykorzystywa go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zolavy do stosowania tylko takiciiodkow
transportu, ktore nie wptgmiekorzystnie na stan i jakdtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwatsprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spel@iiasymagania wynikajce z
obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materialy przewe takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkod#ei z zachowaniem warunkow
bezpieczastwa pracy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robot

Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegdezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by przejrzysta, prosta i dagina dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniactigmych i pionowych.
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Montaz uchwytéw i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane doadnia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny By zamocowane do podia w sposéb trwaty,
uwzgkdniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instgh lzdzie pracowé, oraz
sam rodzaj instalacji.

Przefcia przeziciany i stropy
Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przdria obwodow instalacji elektrycznych przéaziany, stropy itp. musg
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przejcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

c) przefcia pomegdzy pomieszczeniami ozaych atmosferach powinny by
wykonywane w sposéb szczelny, zapewgugjnieprzedostawaniegsivyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi muszby¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jakimngs przed
uszkodzeniami mechanicznymi naje stosowé rury stalowe, rury ztworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

e) Przepcia instalacyjne przezciany i stropy oddziele przeciwpaarowych naley

uszczelnt masami ppo. i do klasy El przegréd.

Podejcie do odbiornikow
Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikbw naje wykonywa w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetycz

tagczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wtrzowych hczenia przewodow natg dokonywa& w sprzcie

i osprzcie instalacyjnym iw odbiornikach. Nie wolno stosawapofaczen skrecanych.
W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majvyprowadzone fabrycznie na zewtre przewody,

a samo ich podtzenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekgmmséb podiczenia
nalezy uzgodnt z projektantem lub kompetentnym przedstawicieleigriiera.

Przewody musg by¢ utozone swobodnie inie magbyé¢ nar&one na naeigi i dodatkowe
napezenia. Do danego zacisku naje przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewagyrzylaczone za pomac oczek,
pomigdzy oczkiem a naktka oraz pom¢dzy oczkami powinny znajdowzsic podktadki metalowe
zabezpieczone przed korazy sposob umdiwiajacy przeptyw padu. Diuga¢ odizolowanejyty
przewodu powinna zapewigrawidtowe przyiczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezsm@owodowa uszkodzé mechanicznych.
W przypadku stosowaniazyt ocynowanych proces czyszczenia hie powinien uszkadza
warstwy cyny.

Konce przewodow miedzianych ztami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania)
Przylczanie odbiornikdw

Miejsca pokczer zyt przewoddw z zaciskami odbiornikdw powinny dyoktadnie oczyszczone.
Samo padczenie musi by wykonane w sposob pewny, pod wedém elektrycznym

i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabiesitgrdocisku, korozj itp.

Poficzenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zal&ci od konstrukcji
odbiornika iwarunkoéw technologicznych. Pragtenia sztywne nahy wykonywa w rurach
sztywnych wprowadzonych bezgpednio do odbiornikbw oraz przewodami kabelkowymi
i kablami.

Opis techniczny:
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Projektuje st odrebra rozdzielnie fitnes i spa , zasilanie rozdzielnicy z odptywu (osobny
podlicznik) pomieszczekomercyjnych -podstawa bezpiecznikowa gG160 bezpiecy@®d 60 —
kabel zasilagcy 5xYKY1x95.

Projektuje st odrebna rozdzielnie sitowni, zasilanie rozdzielnicy z odptywu (osobny podhdd
pomieszczé komercyjnych -podstawa bezpiecznikowa gG160 bezpieczglRB50 — kabel
zasilapcy YKY5x25.

Rozdzielnice natynkowe IP44.

Glowne trasy kablowe prowadzone w korytach metalowych tiaghem podwieszanym , potd
stropu podwieszanego instalacje wtynkowe.

W pomieszczeniach wilgotnych i strefie SPA ogpiP44.

Urzadzenia w pomieszczeniach wypaeaych w natrysk wanpbaseny podtaczai umieszcza

poza strefami wg normy PN-IEC-60364 701,702,703

Wytaczniki cswietlenia na wysoki 1,4m, wyhczniki typu ramkowego.
Obwody dwietleniowe przewodami YDY
Oswietlenie w t&niach i przebieralniach sterowne czujnikami obécho

SPECYFIKACJA OPRAW SWIETLNYCH

1 B2
Oprawa do wbudowania, bezposrednio/posredni rozsyt swiatta. Wyposazona w Elektroniczny,
uktad zasilania DALI. Obudowa i skrzynia: stal, malowany na kolor bialy: akryl, na kolor
opalowy. Montaz na sufitach podwieszanych o otwartej konstrukcji, teownik 15/24mm.
Wymiary: 597 x 597 x 70 mm
Moc catkowita: 60.5 W
Waga: 3.9 kg

2 C2/Cc2p
Ptaska oprawa kubetkowa zabudowa w suficie, zaopatrzona w szeroka game dekoracyjnego
wyposazenia dodatkowego. Obudowa i klipsy montazowe: poliweglan, czarny. Pierécien:
poliweglan, bialy. Odbtysnik: metalizowany prézniowo, lustrzany poliweglan Oprawa na zrodta
Swiatla: 2 x 26W TC-DEL.
Wymiary: @205 x 100 mm
Moc catkowita: 52.4 W
Waga: 0.85 kg

3 C3/Cc3P
Ptaska oprawa kubetkowa zabudowa w suficie, zaopatrzona w szeroka game dekoracyjnego
wyposazenia dodatkowego. Elektroniczny, uktad zasilania Uklad zaptonowy nie$ciemnialny.
Klasa bezpieczenstwa I, stopien ochrony IP44. Obudowa i klipsy montazowe: poliweglan,
czarny. Pierscien: poliweglan, bialy. Oprawa na zrédta swiatta: 1 x 26W TC-DEL.
Wymiary: @205 x 100 mm
Moc catkowita: 25.6 W

4  C4/C4P
Ptaska oprawa kubetkowa zabudowa w suficie, zaopatrzona w szeroka game dekoracyjnego
wyposazenia dodatkowego. Elektroniczny, uktad zasilania Uktad zaptonowy niesciemnialny.
Klasa bezpieczenstwa I, stopien ochrony IP44. Obudowa i klipsy montazowe: poliweglan,
czarny. Pierscien: poliweglan, bialy. Odbtysnik: metalizowany prézniowo, lustrzany poliweglan
Oprawa na zrédta swiatta: 2 x 26W TC-DEL.
Wymiary: @205 x 100 mm
Moc catkowita: 52.4 W

5 C5
Ptaska oprawa kubetkowa zabudowa w suficie, zaopatrzona w szeroka game dekoracyjnego
wyposazenia dodatkowego. Elektroniczny, uktad zasilania Uklad zaptonowy nie$ciemnialny.
Klasa bezpieczenstwa I, stopien ochrony IP20 + szklo dekoracyjne matowe.
Obudowa i klipsy montazowe: poliweglan, czarny.|
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Pierécien: poliweglan, bialy.

Odbtysnik: metalizowany prézniowo, lustrzany poliweglan

Oprawa na zrodta Swiatta: 2 x 26W TC-DEL.

Wymiary: @205 x 100 mm

Moc catkowita: 52.4 W

D1

Oprawa kubetkowa LED wyposazona w 1 x 1.2W LED, Klasa bezpieczenstwa lll, stopien
szczelnosci IP20. Szerokos¢ strumienia swiatta — 20°.

Obudowa: aluminium, malowana na kolor Tytanowy.

wyposazone w LED 3000K.

Wymiary: @40 x 29 mm

Moc catkowita: 1.2 W (wylaczajac straty wynikajace ze sterownikéw)

Waga: 0.09 kg

E2

Oprawa nowoczesna, typ montazu zabudowa w Suficie z elektronicznym zaptonnikiem. Klasa
bezpieczenstwa I, IP20.

Obudowa: aluminium wyciskane anodyzowane, malowane proszkowo na kolor bialy.
Raster: poliweglan, opalowy.

Wymiary: 1490 x 72 x 85 mm

Moc catkowita: 38.5 W

Waga: 3.5 kg

E4

Montowana na $cianie oprawa LED. Elektroniczny, DALI / DSI $ciemniany cyfrowo uklad
zaptonowy. Klasa bezpieczenstwa |.

Obudowa: wyciskane anodyzowane aluminium.

Zaslepki koncowe: aluminium malowane proszkowo na kolor srebrno szary (zblizony do RAL
7046)

Uktad optyczny: akryl, opalowy.

Oprawy wyposazone w LED 4000K.

Wymiary: 85 x 705 x 128 mm

Moc catkowita: 16.4

Al

Klasa bezpieczenstwa I. Elektroniczny uktad zasilajacy.

Stopien ochrony IP65. Wymiary: 1600 x 94 x 118 mm

Moc catkowita: 39 W

Waga: 2.4 kg

R1

Nowoczesna, szklana oprawa zwieszana. Kompatybilna ze zrédtami swiatta CFL, LED i
halogenowymi z trzonkiem E27 i maksymalnej mocy 53W. Klasa bezpieczenstwa Il. Stopien
ochrony IP20.

Obudowa: element polorowany z aluminium.

Klosz: opalowy, szkio.

Montaz: zwieszany, bezpo$rednio na haku sufitowym

Wymiary: @130/20 x 470 mm

Waga: 1.1 kg

Gl

Niewielkich rozmiaréw, nowoczesna, dekoracyjna oprawa zwieszana. Wyposazona w. Klasa
bezpieczenstwa |, stopien szczelnosci IP20.

Obudowa: aluminium, odlewane ci$nieniowo, kolor szary, satynowy

Odbtyénik: szklo, opalowy

Wymiary: @250/100 x 370 mm

Moc catkowita: 20 W

Waga: 3.2 kg

V1

Oprawa ewakuacyjna wskazujgca kierunek ewakuacji V2/V2P oprawa LED oswietlenia
awaryjnego 3h podtrzymywanego z funkcjg testu recznego. Klasa bezpieczenstwa I, stopien
ochrony IP20 (IP40 od spodu).

Obudowa: odlewane cisnieniowo aluminium, malowane proszkowo, kolor bialy.

Moc catkowita: 5 W
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Wymiary: @85 x 28 mm

Waga: 0.9 kg

V2

oprawa LED oswietlenia awaryjnego 3h podtrzymywanego z funkcjg testu recznego. Klasa
bezpieczenstwa I, stopien ochrony IP20 (IP40 od spodu). Obudowa: odlewane cisnieniowo
aluminium, malowane proszkowo, kolor bialy. Uktad optyczny. Montaz: zabudowa w suficie
Podtaczenie do zasilania odbywa sie za pomoca kostki zaciskowej 2 x 3 x 2.5mm2. Uktad
zasilania i baterie NiMH znajdujg sie w obudowie uktadu zasilania (bialy poliweglan) w ksztalcie
litery L. Nadaje sie do montazu na wysokosci max 7m. Moze funkcjonowa¢ zaréwno w trybie
podtrzymywanym jak i niepodtrzymywanym. Otwor pod montaz oprawy @68mm, gtebokos¢
montazu 56mm.

Zrodio Swiatta: 1 x 3W LED

Moc catkowita: 5 W

Wymiary: @85 x 28 mm

Waga: 0.9 kg

V3

oprawa LED oswietlenia awaryjnego 3h podtrzymywanego z funkcjg testu recznego. Klasa
bezpieczenstwa I, stopieh ochrony IP20 (IP40 od spodu).

Obudowa: odlewane cisnieniowo aluminium, malowane proszkowo, kolor bialy. Moc catkowita:
5w

Wymiary: @85 x 46 mm

Waga: 0.9 kg

V4

oprawa LED oswietlenia awaryjnego 3h podtrzymywanego z funkcjg testu recznego. Klasa
bezpieczenstwa |, stopien ochrony 1P40.

Obudowa: odlewane cisnieniowo aluminium, malowane proszkowo, kolor bialy.
Moc catkowita: 5 W

Wymiary: 146 x 146 x 37 mm

Waga: 0.9 kg

T1

Funkcjonalna oprawa swietléwkowa.

Obudowa: stal pomalowana na biato Zaslepki koncowe: stal pomalowana na biato
Raster: podwojnie paraboliczne satynowe aluminium

Sprawnosc¢ 0,75

Wymiary: 1217 x 180 x 67 mm

Moc catkowita: 114.3 W

Waga: 2.8 kg

LED jacuzzi

profil LED IP66 3000K , 24V, 570Im/W

Oswietlenie awaryjne w budynku zgodnie z nafrRN-EN-1838. W budynku przewidujeesi
monta& atestowanych przez CNBOP opravwietlenia ewakuacyjnego.Wymagane g¢ranie
oswietlenia 1Ix na drogach ewakuacyjnych , dodatkoprawy nad drzwiami na zewrnz.
Wszystkie oprawy z inwerterami z czasem podtrzyadhi.

Gniazda montowa na wysokdci 0,3m , w tazienkach przy umywalce na wysé&ol,4m , w
pomieszczeniu gospodarczym nad blatami i pod blatami dilarsa uradzen, w szatniach
gniazda suszarkowe na wysadko 1,4m w pomieszczeniu sitowni gniazda zasilania ekranow
wykona® jako podtogowe . Gniazda typu ramkowego

Miejsca doprowadzenia zasilania i sterowania ademi uzgodné z wykonaw@ montau
urzadzen .Podhczenie urzdzen i stosowany ospet IP scisle wg instrukciji montau urzdzen.
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Wykona polaczenia wyrownawcze metalowych instalacji konstrukcji gwpdem LgY 6 do
gtéwnej szyny wyréwnawczej-GSW

Policzenia wyréwnawcze usdzen spa scisle wg instrukcji montau urzadzen (przewdd co
najmniej LgY10) podiczaac do gtownej szyny wyréwnawczej-GSW.

e cald¢ instalacji wykon& zgodnie z obowizujacymi normami i przepisami z zachowaniem
przepisow BHP.

* instalacje elektryczne uktaél@o wykonaniu gtéwnych rob6t budowlanych.

* po wykonaniu instalacji dokoganiezlzdnych pomiaréw instalacji elektrycznej: ratnie
oswietlenia, skuteczri@ ochrony przeciwporgeniowej,rezystancja izolacji, rezystancja
uziomow

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobow i robot budowlan ych

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét, jaka@ci materiatow i elementow i musi
zapewnt odpowiedni system kontroli oraz movo$¢é pobierania prébek i badania materiatdw
i robét. Wykonawca &dzie prowadzit pomiary i badania materiatéw oraz robot gstatliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuagn
projektowej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzordrie na bieaco kontrolowat jaké¢ robét. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i lmdru
robot oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacjé&teyezne zostasm przekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i prgtokreslonym w normach. Proby i pomiary wykonywane
w czasie budowy powinny obejmowgpomiar rezystancji izolacji, biegunowa i ciagtosci
pofaczer. Wykonawca musi zapewdiniezledne przyrady pomiarowe do wykonywania préb. Na
poszczegoélnych etapach rob6t Wykonawca musi przeprowadezbedne préby i pomiary dla
kolejnych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykonanigch czynnéci powinno by
odnotowane w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacg, pdzed podaniem naggia
Wykonawca musi dokortaogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletod i zgodndaci
instalacji z projektem, wixiwego doboru i montau uradzen oraz braku widocznych uszkodze
Czynndci te powinny zost&odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
* Zgodnaci wykonania rob6t z dokumentagprojektows,
* Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, parmw skutecznéci ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru
Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokanaruchomienia
instalacji i pokazéajej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i ggekacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
— ciagtosci polaczen obwodow,
— rezystancji uziomu,
— rezystancji izolacji,
— skutecznéci dziataniasrodkéw ochrony przeciwpozaniowej.
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Wszystkie badania i pomiarygta przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuaj jakiegokolwiek badania wymaganego ma stosowéwytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadaowestorskiego. Przed
przystpieniem do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lukdogia. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego \iybadan.

7 Wymagania dotycz ace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywaw obecndci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by zgodnie z obowizujacymi zasadami zarbwno na etapie wykonywania, jak i po
zakaczeniu wykonywania elementu robét stangoeigo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykoréaw jednostkach i zgodnie z zasadami pggyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakdczeniu budowy Wykonawca jest zobawany dostarczy Inwestorowi nasipujace
dokumenty:
* Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespot
projektowym,
e Dziennik budowy i ksizke obmiardw,
« Protokoty odbiorow ogciowych,
« Instrukcji wytkowania uradzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,
» Protokoty sprawdzenia, skutecZedi wydajnagci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentéw magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwast@bowazkowo w
sktad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robdt
Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw par@owych.

10 Dokumenty odniesienia

« Projektowane instalacje nale wykona zgodnie z obowdzujacym przepisami prawa i
Polskimi Normami, a w szczegoliw:

» Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., NrR3R poz. 414 z
pézniejszymi zmianami),

* Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 rsprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaéldudynki i ich usytuowanie. (Dz.
U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

¢ Innymi przepisami i uwarunkowaniami:
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e Przepisami Budowy Urtlzen Elektroenergetycznych,

* Przepisami Eksploatacji Ugdzen Elektroenergetycznych,

*  Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdketycznych,
* Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przecisgrowej

e Polskimi Normami, w tym:

PN-IEC 60364 -Instalacje elektryczne w obiektactddwilanych.




